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 ปริญญานิพนธ์นี้มีวัตถุประสงค์เพ่ือ 1) เพ่ือออกแบบและพัฒนาเครื่องส ารองไฟในตู้ปลา 
ขนาดเล็ก 2) เพ่ือหาประสิทธิภาพของระบบควบคุมและส ารองไฟอุปกรณ์ในตู้ปลา การออกแบบเน้น
การเคลื่อนย้ายสะดวก โดยเครื่องนี้สามารถท างานได้ 2 ระบบ คือ ระบบไฟฟ้ากระแสตรง และระบบ 
ไฟฟ้ากระแสสลับ โดยระบบการท างานของเครื่องจะรับไฟฟ้ากระแสสลับเข้าสู่ระบบ ท าการจ่ายไฟ    
2 ส่วน ส่วนที่หนึ่งจะน าไปท าการชาร์จแบตเตอรี่ขนาด 12 V 45 Ah ส่วนที่สองจะท างานตามปกติ 
เมื่อไฟฟ้าเกิดการขัดข้องหรือดับ ระบบจะไฟฟ้าจากเครื่องส ารองไฟที่สร้างขึ้น จนกว่าไฟฟ้า
กระแสสลับจะสู่สภาวะปกติ ระบบไฟฟ้ามีโหลดทั้งหมดขนาด 147 วัตต์ ประกอบด้วย ปั้มออกซิเจน 
6 วัตต์ ปั้มน้ า 23 วัตต์ หลอดไฟ 18 วัตต์ และฮีตเตอร์ 100 วัตต์ สามารถใช้ไฟจากแบตเตอรี่ขนาด 
12 V 45 Ah ไดน้านสูงสุด 3-4 ชั่วโมง มีคู่มือการใช้งานพร้อมรายละเอียด 
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Abstract 

 
 The pooject aims : 1)to design and development the unintevrup powe Supply 
(ups) of small fish tank . 2)  to determire the effectiveness contail system and  UPS. 
The machine was desingnecl on mobility for use , it consist of 2 system are: Diveet 
Cuvvent (DC) and Altevncping Cuvvent (AC). The operation system under thenovmal 
function have 2 paot are include the function of charger carrent in battery at 12V 45Ah 
and the normal operation usd to by paes the electrical energy to loacl, when the 
system was abnormal or shut-doun, the ups has ability to supproted the electrical 
enegy until the system to be normally operation again the connectinc load is 147W. 
are includ oxygen pumpis 2w, wateo pump is 23 watt, lamp is 18w and lteater is 100w. 
The UPS  able to supported on 2-3 hours. It have the manual to describe the operation 
system 
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ภาพที่ 3.36 ทดสอบการท างานของอินเวอร์เตอร์กับแบตเตอรี่ โหลด AC    69 
ภาพที่ 3.37 การทดสอบการท างานของอินเวอร์เตอร์กับแบตเตอรี่ โหลด AC     69 
ภาพที่ 4.1 กราฟความสัมพันธ์ระหว่าง I in และ I out ในการชาร์จ     71 
ภาพที่ 4.2 กราฟแสดงความสัมพันธ์ของก าลังวัตต์ระหว่าง P in และ P out    88 
 
 
                                                                                                                                                                                                                                                                                             


