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ระบบไฮเพอรเกิดขึ้นครั้งแรกในป ค.ศ. 1934 โดยนักคณิตศาสตรชาวฝรั่งเศสชื่อ F.marty เขา
ไดสรางนิยามไฮเพอรกรุป (hypergroups) ขึ้นจากบทนิยามของกรุป (groups) นักวิจัยหลายคนจากหลาย
สถาบันทั่วโลกชวยกันพัฒนาตอยอดขึ้น จนเกิดรูปแบบของไฮเพอรมากมาย เชน ไฮเพอรริง (hyperring)
กึ่งไฮเพอรกรุป (semihypergroup) กึ่งไฮเพอรริง (semihyperring) กึ่งไฮเพอรฟลด (semihyperfields)
ไฮเพอรฟลด (hyperfields) ไฮเพอรโมดูล (hypermodules) เปนตน นักวิจัยคณิตศาสตรไดจัดการประชุม
วิชาการระหวางประเทศเพื่อพัฒนาระบบไฮเพอรอยางตอเนื่อง ลาสุดจัดขึ้นที่เมือง xanthi ประเทศ Greece
ในป ค.ศ.2014 ทำใหเห็นวาการประชุมเพื่อวิจัยระบบไฮเพอรมีการพัฒนาอยางไมมีที่สิ้นสุด ชี้ชัดถึงการวิจัย
องคความรูที่สำคัญ วัตถุประสงคหลักของการคนหาและเรียนรูเรื่องระบบของไฮเพอรเพื่อศึกษาการรูปแบบ
เปลี่ยนแปลงเชิงเสนและเซตที่มีความซับซอนยิ่งขึ้นนั่นเอง

กึ่งไฮเพอรกรุป (semihypergroup)
โดยทั่วไปแลวผูที่ใหความสนใจทางดานคณิตศาสตรบริสุทธิ์จะรูจักนิยามของการดำเนนการทวิภาค

เปนอยางดี เนื่องจากเปนพื้นฐานในการเกิดระบบเชิงพีชคณิตนามธรรม ซึ่งเรียกระบบดังกลาววา กึ่งกรุป
หรือกรุป ขึ้นอยูกับวาระบบนั้นมีคุณสมบัติอยางไร เชนเดียวกันสำหรับระบบพีชคณิตไฮเพอร การดำเนิน
การแบบใหมที่เกิดขึ้นไดจากการขยายบทนิยามของการดำเนินการทวิภาค Samkhan Hobanthad และ
Wichayaporn Jantanan (2015, 117-121) ไดใหนิยามการดำเนินการไฮเพอร และกึ่งไฮเพอรกรุป ดังนี้

บทนิยามที่ 1 กำหนดให H เปนเซตใด ๆ ที่ไมใชเซตวาง การดำเนินการไฮเพอร (hyper operation)
คือ ฟงกชัน ◦ : H × H → P ∗(H) โดยที่ P ∗(H) คือ เซตของเซตยอยทั้งหมดของ
H ที่ไมรวมเซตวาง

ถา A และ B เปนเซตยอยที่ไมใชเซตวางของ H และ x ∈ H จะนิยาม

A ◦B =
∪

a∈A,b∈B

a ◦ b, x ◦ A = {x} ◦ A และ A ◦ x = A ◦ {x}

--------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

1อาจารยประจำสาขาวิชาคณิตศาสตร คณะวิทยาศาสตร มหาวิทยาลัยราชภัฏบุรีรัมย
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บทนิยามที่ 2 กำหนดให H เปนเซตใด ๆ ที่ ไมใช เซตวาง กึ่งไฮเพอรกรุป (semihypergroup) คือ
ระบบ (H, ◦) โดยที่ ◦ เปนการดำเนินการไฮเพอร และ (x ◦ y) ◦ z = x ◦ (y ◦ z)

สำหรับทุก x, y, z ∈ H

จากบทนิยามที่ 1 และบทนิยามที่ 2 หากระบบ (S, ∗) เปนกึ่งกรุป และ (H, ◦) เปนกึ่งไฮเพอร
กรุป จะสังเกตวาสองระบบนี้ตางกันที่ตัวดำเนินการ เนื่องการดำเนินการไฮเพอรขยายมาจากการดำเนินการ
ทวิภาค จึงสามารถกลาวไดวา กึ่งกรุปใด ๆ เปนกึ่งไฮเพอรกรุปดังตัวอยางที่ 1

ตัวอยางที่ 1 กำหนดให S = {0, 1} นิยามการดำเนินการ ∗ ดังตาราง

∗ 0 1

0 0 1

1 1 0

จงพิจารณาวา (S, ∗) เปนกึ่งกรุปหรือไม ถาเปนสามารถมองเปน กึ่งไฮเพอรกรุปไดอยางไร

วิธีทำ จากตารางการดำเนินการเห็นไดชัดวา (S, ∗) มีสมบัติปด พิจารณา
(0 ∗ 0) ∗ 0 = 0 ∗ 0 = 0 = 0 ∗ 0 = 0 ∗ (0 ∗ 0)

(0 ∗ 0) ∗ 1 = 0 ∗ 1 = 1 = 0 ∗ 1 = 0 ∗ (0 ∗ 1)

(0 ∗ 1) ∗ 0 = 1 ∗ 0 = 1 = 0 ∗ 1 = 0 ∗ (1 ∗ 0)

(1 ∗ 0) ∗ 0 = 1 ∗ 0 = 1 = 1 ∗ 0 = 1 ∗ (0 ∗ 0)

(0 ∗ 1) ∗ 1 = 1 ∗ 1 = 0 = 1 ∗ 1 = 1 ∗ (1 ∗ 0)

(1 ∗ 0) ∗ 1 = 1 ∗ 1 = 0 = 1 ∗ 1 = 1 ∗ (0 ∗ 1)

(1 ∗ 1) ∗ 0 = 0 ∗ 0 = 0 = 1 ∗ 1 = 1 ∗ (1 ∗ 0)

(1 ∗ 1) ∗ 1 = 0 ∗ 1 = 1 = 1 ∗ 0 = 1 ∗ (1 ∗ 1)

จึงไดวา (S, ∗) มีสมบัติการเปลี่ยนหมู
นั่นคือ (S, ∗) เปนกึ่งกรุป
ตอไปจะสรางการดำเนินการไฮเพอรจากการดำเนินการทวิภาค ดังนี้

◦ 0 1

0 {0} {1}
1 {1} {0}
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เห็นไดชัดวา ◦ : S × S → P ∗(S) พิจารณา
(0 ◦ 0) ◦ 0 = {0} ◦ 0 = {0} = 0 ◦ {0} = 0 ◦ (0 ◦ 0)

(0 ◦ 0) ◦ 1 = {0} ◦ 1 = {1} = 0 ◦ {1} = 0 ◦ (0 ◦ 1)

(0 ◦ 1) ◦ 0 = {1} ◦ 0 = {1} = 0 ◦ {1} = 0 ◦ (1 ◦ 0)

(1 ◦ 0) ◦ 0 = {1} ◦ 0 = {1} = 1 ◦ {0} = 1 ◦ (0 ◦ 0)

(0 ◦ 1) ◦ 1 = {1} ◦ 1 = {0} = 1 ◦ {1} = 1 ◦ (1 ◦ 0)

(1 ◦ 0) ◦ 1 = {1} ◦ 1 = {0} = 1 ◦ {1} = 1 ◦ (0 ◦ 1)

(1 ◦ 1) ◦ 0 = {0} ◦ 0 = {0} = 1 ◦ {1} = 1 ◦ (1 ◦ 0)

(1 ◦ 1) ◦ 1 = {0} ◦ 1 = {1} = 1 ◦ {0} = 1 ◦ (1 ◦ 1)

จึงไดวา (S, ◦) มีสมบัติการเปลี่ยนหมู
นั่นคือ (S, ◦) เปนกึ่งไฮเพอรกรุป

เมื่อพิจารณาตัวอยางที่ 1 จะพบวากึ่งกรุปใด ๆ สามารถมองเปนกึ่งไฮเพอรกรุปได ตอไปจะแนะนำ
กึ่งไฮเพอรกรุปยอย ซึ่ง S. Lekkoksung (2012, 1373-1378) ไดใหคำจำกัดความดังนิยามบทที่ 3

บทนิยามที่ 3 กำหนดให (H, ◦) เปนกึ่งไฮเพอรกรุป และ A เปนเซตยอยของ H โดยที่ A ไมเปน
เซตวาง จะกลาววา A เปนกึ่งไฮเพอรกรุปยอย (subsemihypergroup) ของ H ถา
A ◦ A ⊆ A

ตัวอยางที่ 2 กำหนดให G = {1,−1, i,−i} ⊆ C และนิยามการดำเนินการไฮเพอร ดังนี้

◦ 1 −1 i −i

1 {1,−1} {1,−1} G G

−1 {1,−1} {1,−1} G G

i G G {i,−i} {i,−i}
−i G G {i,−i} {i,−i}

จงพิจารณาวา (G, ◦) เปนกึ่งไฮเพอรกรุปหรือไม และถากำหนดให A = {1,−1} แลว
A เปนกึ่งไฮเพอรกรุปยอยของ G หรือไม

วิธีทำ จากตารางการดำเนินการจะไดวา ◦ : G×G → P ∗(G)

จึงสรุปไดวา ◦ เปนการดำเนินการไฮเพอร
พิจารณาคุณสมบัติการเปลี่ยนหมู ดังนี้
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x y z x ◦ y y ◦ z (x ◦ y) ◦ z x ◦ (y ◦ z)
1 1 1 {1,−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
1 1 −1 {1,−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
1 1 i {1,−1} G G G

1 1 −i {1,−1} G G G

1 −1 1 {1,−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
1 −1 −1 {1,−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
1 −1 i {1,−1} G G G

1 −1 −i {1,−1} G G G

1 i 1 G G G G

1 i −1 G G G G

1 i i G {i,−i} G G

1 i −i G {i,−i} G G

1 −i 1 G G G G

1 −i −1 G G G G

1 −i i G {i,−i} G G

1 −i −i G {i,−i} G G

−1 1 1 {1,−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
−1 1 −1 {1,−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
−1 1 i {1,−1} G G G

−1 1 −i {1,−1} G G G

−1 −1 1 {1,−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
−1 −1 −1 {1,−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
−1 −1 i {1,−1} G G G

−1 −1 −i {1,−1} G G G

−1 i 1 G G G G

−1 i −1 G G G G

−1 i i G {i,−i} G G

−1 i −i G {i,−i} G G

−1 −i 1 G G G G

−1 −i −1 G G G G

−1 −i i G {i,−i} G G

−1 −i −i G {i,−i} G G
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x y z x ◦ y y ◦ z (x ◦ y) ◦ z x ◦ (y ◦ z)
i 1 1 G {1,−1} G G

i 1 −1 G {1,−1} G G

i 1 i G G G G

i 1 −i G G G G

i −1 1 G {1,−1} G G

i −1 −1 G {1,−1} G G

i −1 i G G G G

i −1 −i G G G G

i i 1 {i,−i} G G G

i i −1 {i,−i} G G G

i i i {i,−i} {i,−i} {i,−i} {i,−i}
i i −i {i,−i} {i,−i} {i,−i} {i,−i}
i −i 1 {i,−i} G G G

i −i −1 {i,−i} G G G

i −i i {i,−i} {i,−i} {i,−i} {i,−i}
i −i −i {i,−i} {i,−i} {i,−i} {i,−i}
−i 1 1 G {1,−1} G G

−i 1 −1 G {1,−1} G G

−i 1 i G G G G

−i 1 −i G G G G

−i −1 1 G {1,−1} G G

−i −1 −1 G {1,−1} G G

−i −1 i G G G G

−i −1 −i G G G G

−i i 1 {i,−i} G G G

−i i −1 {i,−i} G G G

−i i i {i,−i} {i,−i} {i,−i} {i,−i}
−i i −i {i,−i} {i,−i} {i,−i} {i,−i}
−i −i 1 {i,−i} G G G

−i −i −1 {i,−i} G G G

−i −i i {i,−i} {i,−i} {i,−i} {i,−i}
−i −i −i {i,−i} {i,−i} {i,−i} {i,−i}

107



วารสารวิทยาศาสตรและเทคโนโลยี ปที่ 32 ฉบับที่ 1

ดังนั้น (G, ◦) มีสมบัติการเปลี่ยนหมู
นั่นคือ (G, ◦) เปนกึ่งไฮเพอรกรุป
พิจารณา A ◦ A = {1,−1} ⊆ A

จากบทนิยามที่ 3 จะไดวา A เปนกึ่งไฮเพอรกรุปยอยของ G

ไฮเพอรไอดีล (hyperideal)
นอกจากความเปนกึ่งไฮเพอรกรุปยอยแลว ยังมีเซตยอยบางเซตที่มีลักษณะเปนไฮเพอรไอดีล โดยที่

D. Heidari และ B. Davvaz (2011, 85-86) ไดใหนิยามไวดังนี้

บทนิยามที่ 4 กำหนดให (H, ◦) เปนกึ่งไฮเพอรกรุป และ I เปนเซตยอยของ H ซึ่ง I ไมเปนเซตวาง
1. เรียก I วาไฮเพอรไอดีลซาย (left hyperideal) ถา H ◦ I ⊆ I

2. เรียก I วาไฮเพอรไอดีลขวา (right hyperideal) ถา I ◦H ⊆ I

เรียก I วาไฮเพอรไอดีล (hyperideal) ก็ตอเมื่อ I เปนทั้งไอดีลซายและไอดีลขวา

จากตัวอยางที่ 2 จะเห็นวา G ◦A = A ◦G = G ̸⊆ A จึงกลาวไดวา A ไมเปนทั้งไอดีลซายและ
ไอดีลขวาของ G

ตัวอยางที่ 3 กำหนดให G = {1,−1, i,−i} ⊆ C และนิยามการดำเนินการไฮเพอร ดังนี้

◦ 1 −1 i −i

1 {1,−1} {1,−1} G G

−1 {1,−1} {1,−1} G G

i {1} {−1} {i,−i} {i,−i}
−i {1} {−1} {i,−i} {i,−i}

จงพิจารณาวา (G, ◦) เปนกึ่งไฮเพอรกรุปหรือไม และถากำหนดให I = {1,−1} แลว
I เปนกึ่งไฮเพอรไอดีลของ G หรือไม อยางไร

วิธีทำ จากตารางการดำเนินการจะไดวา ◦ : G×G → P ∗(G)

จึงสรุปไดวา ◦ เปนการดำเนินการไฮเพอร
พิจารณาคุณสมบัติการเปลี่ยนหมู ดังนี้
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x y z x ◦ y y ◦ z (x ◦ y) ◦ z x ◦ (y ◦ z)
1 1 1 {1,−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
1 1 −1 {1,−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
1 1 i {1,−1} G G G

1 1 −i {1,−1} G G G

1 −1 1 {1,−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
1 −1 −1 {1,−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
1 −1 i {1,−1} G G G

1 −1 −i {1,−1} G G G

1 i 1 G {1} {1,−1} {1,−1}
1 i −1 G {−1} {1,−1} {1,−1}
1 i i G {i,−i} G G

1 i −i G {i,−i} G G

1 −i 1 G {1} {1,−1} {1,−1}
1 −i −1 G {−1} {1,−1} {1,−1}
1 −i i G {i,−i} G G

1 −i −i G {i,−i} G G

−1 1 1 {1,−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
−1 1 −1 {1,−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
−1 1 i {1,−1} G G G

−1 1 −i {1,−1} G G G

−1 −1 1 {1,−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
−1 −1 −1 {1,−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
−1 −1 i {1,−1} G G G

−1 −1 −i {1,−1} G G G

−1 i 1 G {1} {1,−1} {1,−1}
−1 i −1 G {1} {1,−1} {1,−1}
−1 i i G {i,−i} G G

−1 i −i G {i,−i} G G

−1 −i 1 G {1} {1,−1} {1,−1}
−1 −i −1 G {−1} {1,−1} {1,−1}
−1 −i i G {i,−i} G G

−1 −i −i G {i,−i} G G
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x y z x ◦ y y ◦ z (x ◦ y) ◦ z x ◦ (y ◦ z)
i 1 1 {1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
i 1 −1 {1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
i 1 i {1} G G G

i 1 −i {1} G G G

i −1 1 {−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
i −1 −1 {−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
i −1 i {−1} G G G

i −1 −i {−1} G G G

i i 1 {i,−i} {1} {1} {1}
i i −1 {i,−i} {−1} {−1} {−1}
i i i {i,−i} {i,−i} {i,−i} {i,−i}
i i −i {i,−i} {i,−i} {i,−i} {i,−i}
i −i 1 {i,−i} {1} {1} {1}
i −i −1 {i,−i} {−1} {−1} {−1}
i −i i {i,−i} {i,−i} {i,−i} {i,−i}
i −i −i {i,−i} {i,−i} {i,−i} {i,−i}
−i 1 1 {1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
−i 1 −1 {1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
−i 1 i {1} G G G

−i 1 −i {1} G G G

−i −1 1 {−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
−i −1 −1 {−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
−i −1 i {−1} G G G

−i −1 −i {−1} G G G

−i i 1 {i,−i} {1} {1} {1}
−i i −1 {i,−i} {−1} {−1} {−1}
−i i i {i,−i} {i,−i} {i,−i} {i,−i}
−i i −i {i,−i} {i,−i} {i,−i} {i,−i}
−i −i 1 {i,−i} {1} {1} {1}
−i −i −1 {i,−i} {−1} {−1} {−1}
−i −i i {i,−i} {i,−i} {i,−i} {i,−i}
−i −i −i {i,−i} {i,−i} {i,−i} {i,−i}
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ดังนั้น (G, ◦) มีสมบัติการเปลี่ยนหมู
นั่นคือ (G, ◦) เปนกึ่งไฮเพอรกรุป
พิจารณา

G ◦ I = {1,−1, i,−i} ◦ {1,−1}
= 1 ◦ 1 ∪ −1 ◦ 1 ∪ i ◦ 1 ∪ −i ◦ 1 ∪ 1 ◦ −1 ∪ −1 ◦ −1

∪i ◦ −1 ∪ −i ◦ −1

= {1,−1} ∪ {1} ∪ {−1}
= {1,−1} ⊆ I

จากบทนิยามที่ 4 จะไดวา I เปนไฮเพอรไอดีลซายของ G
แต I ◦G = G ̸⊆ I

ดังนั้น I ไมเปนไฮเพอรไอดีลขวาของ G
นั่นคือ I ไมเปนไฮเพอรไอดีลของ G

ตัวอยางที่ 3 เปนตัวอยางที่แสดงใหเห็นวา มีเซตยอยที่ เปนเฉพาะไอดีลซายเทานั้น ตอไปจะให
ตัวอยางของเซตยอยที่เปนเฉพาะไอดีลขวาดังตัวอยางที่ 4

ตัวอยางที่ 4 กำหนดให G = {1,−1, i,−i} ⊆ C และนิยามการดำเนินการไฮเพอร ดังนี้

◦ 1 −1 i −i

1 {1,−1} {1,−1} {1} {1}
−1 {1,−1} {1,−1} {−1} {−1}
i G G {i,−i} {i,−i}

−i G G {i,−i} {i,−i}

จงพิจารณาวา (G, ◦) เปนกึ่งไฮเพอรกรุปหรือไม และถากำหนดให I = {1,−1} แลว
I เปนกึ่งไฮเพอรไอดีลของ G หรือไม อยางไร

วิธีทำ จากตารางการดำเนินการจะไดวา ◦ : G×G → P ∗(G)

จึงสรุปไดวา ◦ เปนการดำเนินการไฮเพอร
พิจารณาคุณสมบัติการเปลี่ยนหมู ดังนี้
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x y z x ◦ y y ◦ z (x ◦ y) ◦ z x ◦ (y ◦ z)
1 1 1 {1,−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
1 1 −1 {1,−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
1 1 i {1,−1} {1} {1,−1} {1,−1}
1 1 −i {1,−1} {1} {1,−1} {1,−1}
1 −1 1 {1,−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
1 −1 −1 {1,−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
1 −1 i {1,−1} {−1} {1,−1} {1,−1}
1 −1 −i {1,−1} {−1} {1,−1} {1,−1}
1 i 1 {1} G {1,−1} {1,−1}
1 i −1 {1} G {1,−1} {1,−1}
1 i i {1} {i,−i} G G

1 i −i {1} {i,−i} G G

1 −i 1 {1} G {1,−1} {1,−1}
1 −i −1 {1} G {1,−1} {1,−1}
1 −i i {1} {i,−i} {1} {1}
1 −i −i {1} {i,−i} {1} {1}
−1 1 1 {1,−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
−1 1 −1 {1,−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
−1 1 i {1,−1} {1} {1,−1} {1,−1}
−1 1 −i {1,−1} {1} {1,−1} {1,−1}
−1 −1 1 {1,−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
−1 −1 −1 {1,−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
−1 −1 i {1,−1} {−1} {1,−1} {1,−1}
−1 −1 −i {1,−1} {−1} {1,−1} {1,−1}
−1 i 1 {−1} G {1,−1} {1,−1}
−1 i −1 {−1} G {1,−1} {1,−1}
−1 i i {−1} {i,−i} {−1} {−1}
−1 i −i {−1} {i,−i} {−1} {−1}
−1 −i 1 {−1} G {1,−1} {1,−1}
−1 −i −1 {−1} G {1,−1} {1,−1}
−1 −i i {−1} {i,−i} {−1} {−1}
−1 −i −i {−1} {i,−i} {−1} {−1}
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x y z x ◦ y y ◦ z (x ◦ y) ◦ z x ◦ (y ◦ z)
i 1 1 G {1,−1} {1,−1} {1,−1}
i 1 −1 G {1,−1} {1,−1} {1,−1}
i 1 i G {1} G G

i 1 −i G {1} G G

i −1 1 G {1,−1} G G

i −1 −1 G {1,−1} G G

i −1 i G {−1} G G

i −1 −i G {−1} G G

i i 1 {i,−i} G G G

i i −1 {i,−i} G G G

i i i {i,−i} {i,−i} {i,−i} {i,−i}
i i −i {i,−i} {i,−i} {i,−i} {i,−i}
i −i 1 {i,−i} G G G

i −i −1 {i,−i} G G G

i −i i {i,−i} {i,−i} {i,−i} {i,−i}
i −i −i {i,−i} {i,−i} {i,−i} {i,−i}
−i 1 1 G {1,−1} G G

−i 1 −1 G {1,−1} G G

−i 1 i G {1} G G

−i 1 −i G {1} G G

−i −1 1 G {1,−1} G G

−i −1 −1 G {1,−1} G G

−i −1 i G {−1} G G

−i −1 −i G {−1} G G

−i i 1 {i,−i} G G G

−i i −1 {i,−i} G G G

−i i i {i,−i} {i,−i} {i,−i} {i,−i}
−i i −i {i,−i} {i,−i} {i,−i} {i,−i}
−i −i 1 {i,−i} G G G

−i −i −1 {i,−i} G G G

−i −i i {i,−i} {i,−i} {i,−i} {i,−i}
−i −i −i {i,−i} {i,−i} {i,−i} {i,−i}

113



วารสารวิทยาศาสตรและเทคโนโลยี ปที่ 32 ฉบับที่ 1

ดังนั้น (G, ◦) มีสมบัติการเปลี่ยนหมู
นั่นคือ (G, ◦) เปนกึ่งไฮเพอรกรุป
พิจารณา

I ◦G = {1,−1} ◦ {1,−1, i,−i}
= 1 ◦ 1 ∪ 1 ◦ −1 ∪ 1 ◦ i ∪ 1 ◦ −i ∪ −1 ◦ 1 ∪ −1 ◦ −1

∪ − 1 ◦ i ∪ −1 ◦ −i

= {1,−1} ∪ {1} ∪ {−1}
= {1,−1} ⊆ I

จากบทนิยามที่ 4 จะไดวา I เปนไฮเพอรไอดีลขวาของ G
แต G ◦ I = G ̸⊆ I

ดังนั้น I ไมเปนไฮเพอรไอดีลซายของ G
นั่นคือ I ไมเปนไฮเพอรไอดีลของ G

ตัวอยางที่ 4 เปนตัวอยางที่แสดงใหเห็นวา มีเซตยอยที่เปนเฉพาะไอดีลขวาเทานั้น ตอไปจะแสดง
การมีอยูของเซตยอยที่เปนไอดีลดังตัวอยางที่ 5

ตัวอยางที่ 5 กำหนดให G = {1,−1, i,−i} ⊆ C และนิยามการดำเนินการไฮเพอร ดังนี้

◦ 1 −1 i −i

1 {1,−1} {1,−1} {1} {1}
−1 {1,−1} {1,−1} {−1} {−1}
i {1} {−1} {i,−i} {i,−i}

−i {1} {−1} {i,−i} {i,−i}

จงพิจารณาวา (G, ◦) เปนกึ่งไฮเพอรกรุปหรือไม และถากำหนดให I = {1,−1} แลว
I เปนกึ่งไฮเพอรไอดีลของ G หรือไม อยางไร

วิธีทำ จากตารางการดำเนินการจะไดวา ◦ : G×G → P ∗(G)

จึงสรุปไดวา ◦ เปนการดำเนินการไฮเพอร
พิจารณาคุณสมบัติการเปลี่ยนหมู ดังนี้
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x y z x ◦ y y ◦ z (x ◦ y) ◦ z x ◦ (y ◦ z)
1 1 1 {1,−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
1 1 −1 {1,−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
1 1 i {1,−1} {1} {1,−1} {1,−1}
1 1 −i {1,−1} {1} {1,−1} {1,−1}
1 −1 1 {1,−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
1 −1 −1 {1,−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
1 −1 i {1,−1} {−1} {1,−1} {1,−1}
1 −1 −i {1,−1} {−1} {1,−1} {1,−1}
1 i 1 {1} {1} {1,−1} {1,−1}
1 i −1 {1} {−1} {1,−1} {1,−1}
1 i i {1} {i,−i} {1} {1}
1 i −i {1} {i,−i} {1} {1}
1 −i 1 {1} {1} {1,−1} {1,−1}
1 −i −1 {1} {−1} {1,−1} {1,−1}
1 −i i {1} {i,−i} {1} {1}
1 −i −i {1} {i,−i} {1} {1}
−1 1 1 {1,−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
−1 1 −1 {1,−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
−1 1 i {1,−1} {1} {1,−1} {1,−1}
−1 1 −i {1,−1} {1} {1,−1} {1,−1}
−1 −1 1 {1,−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
−1 −1 −1 {1,−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
−1 −1 i {1,−1} {−1} {1,−1} {1,−1}
−1 −1 −i {1,−1} {−1} {1,−1} {1,−1}
−1 i 1 {−1} {1} {1,−1} {1,−1}
−1 i −1 {−1} {−1} {1,−1} {1,−1}
−1 i i {−1} {i,−i} {−1} {−1}
−1 i −i {−1} {i,−i} {−1} {−1}
−1 −i 1 {−1} {1} {1,−1} {1,−1}
−1 −i −1 {−1} {−1} {1,−1} {1,−1}
−1 −i i {−1} {i,−i} {−1} {−1}
−1 −i −i {−1} {i,−i} {−1} {−1}
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x y z x ◦ y y ◦ z (x ◦ y) ◦ z x ◦ (y ◦ z)
i 1 1 {1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
i 1 −1 {1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
i 1 i {1} {1} {1} {1}
i 1 −i {1} {1} {1} {1}
i −1 1 {−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
i −1 −1 {−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
i −1 i {−1} {−1} {−1} {−1}
i −1 −i {−1} {−1} {−1} {−1}
i i 1 {i,−i} {1} {1} {1}
i i −1 {i,−i} {−1} {−1} {−1}
i i i {i,−i} {i,−i} {i,−i} {i,−i}
i i −i {i,−i} {i,−i} {i,−i} {i,−i}
i −i 1 {i,−i} {1} {1} {1}
i −i −1 {i,−i} {−1} {−1} {−1}
i −i i {i,−i} {i,−i} {i,−i} {i,−i}
i −i −i {i,−i} {i,−i} {i,−i} {i,−i}
−i 1 1 {1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
−i 1 −1 {1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
−i 1 i {1} {1} {1} {1}
−i 1 −i {1} {1} {1} {1}
−i −1 1 {−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
−i −1 −1 {−1} {1,−1} {1,−1} {1,−1}
−i −1 i {−1} {−1} {−1} {−1}
−i −1 −i {−1} {−1} {−1} {−1}
−i i 1 {i,−i} {1} {1} {1}
−i i −1 {i,−i} {−1} {−1} {−1}
−i i i {i,−i} {i,−i} {i,−i} {i,−i}
−i i −i {i,−i} {i,−i} {i,−i} {i,−i}
−i −i 1 {i,−i} {1} {1} {1}
−i −i −1 {i,−i} {−1} {−1} {−1}
−i −i i {i,−i} {i,−i} {i,−i} {i,−i}
−i −i −i {i,−i} {i,−i} {i,−i} {i,−i}
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ดังนั้น (G, ◦) มีสมบัติการเปลี่ยนหมู
นั่นคือ (G, ◦) เปนกึ่งไฮเพอรกรุป
พิจารณา

G ◦ I = {1,−1, i,−i} ◦ {1,−1}
= 1 ◦ 1 ∪ −1 ◦ 1 ∪ i ◦ 1 ∪ −i ◦ 1 ∪ 1 ◦ −1 ∪ −1 ◦ −1

∪i ◦ −1 ∪ −i ◦ −1

= {1,−1} ∪ {1} ∪ {−1}
= {1,−1} ⊆ I

และ
I ◦G = {1,−1} ◦ {1,−1, i,−i}

= 1 ◦ 1 ∪ 1 ◦ −1 ∪ 1 ◦ i ∪ 1 ◦ −i ∪ −1 ◦ 1 ∪ −1 ◦ −1

∪ − 1 ◦ i ∪ −1 ◦ −i

= {1,−1} ∪ {1} ∪ {−1}
= {1,−1} ⊆ I

จากบทนิยามที่ 4 จะไดวา I เปนไฮเพอรไอดีลของ G
---------------------------------------------

เอกสารอางอิง
D. N. Krgović. (1980). On 0-minimal bi-ideals of semigroups, Publ. Inst. Math. (Beograd),

135-137.
D. N. Krgović. (1982). On 0-minimal (0,2)-ideal of semigroups, Publ. Inst. Math. (Beograd),

103-107.
S. Hobanthad and W. Jantanan. (2015). On 0-minimal bi-hyperideal of semihypergroups

with zero, NIRC. 1 : 117-121.
W. Jantanan and T. Changphas. (2013). On 0-minimal (0,2)-bi-ideal in ordered semigroups,

Quasigroups and Related Systems. 21 : 51-58.
D. Heidari and B. Davvaz. (2011). On ordered hyperstructures, U.P.B. Sci. Bull. Series A,

Vol.73, Iss.2 : 85-96.
F. Marty. (1934). Sur unigeneralization de la notion de group, 8th Congress Math.

Scandenaves, Stockholm : 45-49.
Samkhan Hobanthad (2015). On 0-minimal (0,2)-bi-hyperideal of semihypergroups,

Full tex research : 1-28.

117


