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บทคัดย่อ 

 
 ปริญญานิพนธ์เรื่องชุดทดสอบการควบคุมเครื่องก าเนิดไฟฟ้ากระแสตรงนี้ มีวัตถุประสงค์
เพ่ือ 1.ออกแบบสร้างชุดทดสอบการควบคุมเครื่องก าเนิดไฟฟ้ากระแสตรง 2.ทดสอบการท างานของ
ชุดทดสอบการควบคุมเครื่องก าเนิดไฟฟ้ากระแสตรง ในการออกแบบเน้นการควบคุมแรงดัน เอาต์พุต
ของเครื่องก าเนิดไฟฟ้ากระแสตรง ให้มีความสะดวกในการใช้งานมากขึ้นและออกแบบชุดการต่อวงจร
อิเล็กทรอนิกส์ในการควบคุมต่างๆเป็นบอร์ดแบบแจ็คเสียบ ให้สามารถเพ่ือสะดวกในการต่อวงจรได้
ทันที ได้แก่ วงจรฟันเลื่อย วงจรเปรียบเทียบแรงดัน วงจรแยกกราวด์ วงจรเรียงกระแส  มีล้อท าให้
เคลื่อนย้ายได้สะดวก มีระบบควบคุมที่ง่ายสะดวกและสามารถเลือกการท างานได้ตามใจชอบ และมี
ระบบความปลอดภัย ได้แก่ เซอร์กิตเบรกเกอร์ขนาด 30 A และฟิวส์ขนาด 0.5 A เพ่ือเอาไว้ในกรณี
โหลดเกินระบบจะตัดไฟอัตโนมัติ จากผลการทดสอบพบว่าเครื่องมีประสิทธิภาพในการควบคุมเครื่อง
ก าเนิดไฟฟ้ากระแสตรงที่ 75% จ านวนไฟฟ้าที่ได้สูงสุดที่สามารถปั่นไฟฟ้าได้ในสภาวะการท างาน
สูงสุด คือ 36 V ที่ความเร็วรอบสูงสุดที่  ( 3216 รอบ/นาที) โดยใช้พลังงานไฟฟ้าจากแบตเตอรี่ เพียง 
50%/ชั่วโมง แบตเตอรี่ขนาด 24V 46Ah DC 
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Abstract 
 

 The aims of thesis name "series Test control DC Generators" Design and 
develop 1.  series Test generator control DC 2. Efficacy test generator control current. 
series Test series control the output voltage of DC generators. The ease of use work. 
Increase up and The set design Electronic Circuits in Controls series Test control DC 
Generators. Include sawtooth cycle. Circuit. ground circuits. Circuit plus minus 15. 
With wheels make for easy maneuvering. This is a simple, easy control Choose the 
way you like it. And the secure. Include Circuit breaker 30 A. And 0.5 A fuse. So in 
electricity case overload The system will automatically cut off power. From the test 
results Found that the effective control of DC generators at 75%.Of maximum power 
The generators can be in top working condition. Namely 36V. The maximum speed 
(3216 rpm). Using power from the battery Only 50% / h. Battery 24V 46Ah DC.  
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